Лабораторная работа №6

1. От каких параметров СД зависит его перегрузочная способность и как её можно регулировать? 
2. В чём состоят конструктивные различия между асинхронным и синхронным двигателями? 
3. В каких электроприводах целесообразно применять синхронные двигатели с частотным регулированием скорости? 
4.Как реализуется модель векторной САР ПЧ-СД среде Matlab_Simulink? 
5. Как программируются векторной САР ПЧ-СД с обратной связью по скорости в электроприводах фирмы Siemens (Sinamiсs)? 
6. В чем заключаются особенности системы управления синхронным двигателем с прямой ориентацией по вектору потокосцепления ротора?
